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Резонанс
 

напряжений. Напряжения
 

и
 токи

 
при

 
резонансе.
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,0Исследуем зависимость амплитуды  и фазы  от частоты 
вынуждающей ЭДС (напряжения) в последовательном  контуре.
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Ширина
 

резонансной
 

кривой.
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Токи  при  резонансе.
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Изменение сдвига фазы
колебаний тока при 
изменении частоы ЭДС

(АЧХ)

(ФЧХ)
19.10



Правила
 

Кирхгофа
 

для
 

цепей
 

переменного
 

тока.

1 1 1 1 1 1
1

2 2 2 2 2 2
2

3 3 3 3 3 3
3

1,  где ,

1,  где ,

1,  где ,

К К

К К nК n nК
n

К К

I Z Z R i L
i c

I Z Z R i L I Z
i c

I Z Z R i L
i c











    




    



    




E

E E

E

2 3 4 0,

0.n
n

I I I

I

  



19.11



Резонанс  токов.
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Векторная диграмма токов
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Работа
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мощность
 

переменного
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Эффективные

 
значения

 
тока

 
и

 
напряжения

2
2

1
1где ; tg .

L
cZ R L

c R


 




     
 

0 0 ,1

i t i t i

i

U e U eU UI
Z Z e ZR i L i

c

  








   
 

0
0 0 0

0 0

cos( ) cos( ); cos( ) cos( )

[2cos cos cos( ) cos( )] [cos( ) cos( )].
2

UI t I t P UI U t I t
Z

I UA B A B A B t

      

  

        

       
2

20 0 0
0 0

см. векторную диаграму

1 cos [ cos ] ,
2 2

t T

e
t

I U I RP Pdt U I R I R
T

 


       
19.14



0

0

 эффективное значение тока,
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Применение
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