
Лекция  18.
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Вынужденные
 

колебания
 

в
 

контуре. 
Процесс

 
установления

 
вынужденных

 колебаний. Переменный
 синусоидальный

 
ток. Активное, 

емкостное
 

и
 

индуктивное
 сопротивления. Импеданс.  Закон

 
Ома

 для
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переменного
 

тока. Метод
 векторных

 
диаграмм

 
и

 
метод

 комплексных
 

амплитуд. 
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Метод  векторных  диаграмм.
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метод
 

комплексных
 

амплитуд. 
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Комплексная  частота.
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Вынужденные
 

колебания
 

в
 

контуре.
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Для нахождения частного решения неоднородного
уравнения вынужденных колебаний воспользуемся
комплексным представлением гармонической функции.
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0
0 1 0

Общее решение равно

cos( ) cos( ).

    Структуру этого решения легко понять
    с помощью метода векторных диаграм.
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Процесс
 

установления
 

вынужденных
 

колебаний
 при

 
резонансе.
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Переменный
 

синусоидальный
 

ток. Активное, 
емкостное

 
и

 
индуктивное

 
сопротивления.
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активное сопротивление,
1  емкостное сопротивление,

 индуктивное сопротивление.
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Векторная диаграмма напряжений
для последовательного соединения
сопротивления, емкости и индуктивности.

2 2
0 0 0

1( ) ,

1

      tg .

эффR

U I R L
c

L
c

R







   






E

активное сопр.,
1 реактивное сопр.

R

L
c






   
 

18.13



Импеданс.  Закон
 

Ома
 

для
 

цепей
 

переменного
 

тока.
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